Analyticka mechanika

Priklad 11.1
Ukazte, ze v konzervativnim poli s potencialni energii V(x, y, z) vedou Lagrangeovy

rovnice pro hmotny bod v kartézské souradnicové soustaveé na Newtonovy rovnice.
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Priklad 11.2

Naleznéte pohybové rovnice kyvadla zavéSeného na nehmotném zavésu v Lagran-
geove i v Hamiltonové formalizmu.
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VSimnéte si, Zze zobecnénd hybnost zde ma jiny rozmér nez hybnost,

je odvozena z Uhlu a ma vyznam momentu hybnosti.

Kdo sledoval webinar, vSiml si, Ze to na konci zmatlo i mé, z Langrangeovy
rovnice totiz dostanete rovnici dynamickou rovnici pro moment hybnosti,
rovnici pro hybnost, coz je ekvivalent Newtonovy pohybové rovnice,

dostanete az po vykraceni | na obou stranach rovnice.

Priklad 11.3

grangeoveé formalizmu.

Naleznéte pohybové rovnice télesa klouzajiciho bez tfeni po naklonéné roviné v La-
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